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Rdnl^enaxilage 

Die Eifindung betrifft eine Rdntgenanlage tew. em Rdnlgensystem mit mindestens 
einer Konponente, die entlaiig mindestens eines Veifiihiweges in mindestens eine 
vorbestimmbaxe Rastposition verschiebbar oder schwenkbar ist Solche Komponenten 
sind insbesondere die beweglichen Teile eines RSnl^nstativs, wie zum Beispiel eines 
Deckenstativs, eines Bodenstativs oder eines Wandstativs fiir eine Rontgenrohre bzw. 
einen Rdnlgenstiahler, sowie die Rontgenrohre bzw. der Rontgenstrahler, die / der 
schweiild>ar aus- und ein&lirbar an dem Rontgenstativ befestigt ist. Zu diesen 
Konqranenten gehoren weiterhin die versdiiebbaie oder schwenlsbaie Platte eines 
Patiententisches sowie eine in dem TIscli bzw. der Tiscliplatte oder an einem Wandstativ 
verschiebbar oder schwenld^ar montierte Bildkassette. 

Die genannten Rontgenstative dienen dabei im allgemeLaen zum Halten des R5n^n- 
strahlers bzw. einer Rontgenrohre iiber dem Patiententisch bzw. im Falle eines Wandsta- 
tivs vor einem Stellbereich fur einen Patienten, hinter dem sich die Bildkassette 
befindet Zur Durchfuhrung einer Ronlgenuntersuchung und insbesondere vor der 
Belichtong einer Rdnt^naufiiahme wild die Rihit^iiidhre mittels des StatLvs verMiren 
und / oder geschwenkt, bis sie die fOr die Aufiiahme gewQnschte und geeignete Position 
eireichtliat. 

Um die R6ntgeni5hre durch AitetierKr^ Stativs in einer bestimmten Aufiiabme- bzw. 
Ausloseposition zu fixierCTi, sind ubUcherweise entlang des Varfehrweges eine 
Mebrzahl von mechanischen Rasten angeordnet Diese Rasten sind so ausgelegt, dass 
sie beim Verfiihren der Ronfgeni5bre nur dann airetieren, wemi die Geschwindigkeit 
einen bestimmten Gtenzwert unterschreitet VedShrt man die Rontgemdhie mit einer 
hohexen Geschwindiglcei^ so sind nur die mechanischen Raslgeraosche mehr oder 
weniger stack zu vemehmen, ohne dass das Stativ einrastet 
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Die Nachteile und Stonmgen, die mit dieser mechanischen Rastung verbunden sind, 
bestehen im wesentUcben darm, dass durcb das Eimasten erbeblicbe Scbwingungen in 
dem gesamten Rontgensystem verursacht werden koimen. Wdterhin konnen sich die 
5 Rastplatten mit der Zeit aufgrund der hohen mechanischen Belastung verschieben. Dies 
wiederum fuhrt zu einer unerwunschten Veranderung der Rastpositionen und damit der 
Positionen, in denen die Aufoahmen gemacbt werden (Auslosepositionen)« Weitere 
Nachteile bestehen daiin, dass diese Art der Rastung einem erheblichen mechanischen 
Verschleifi ausgesetzt ist und dass es relativ aufwendig ist, die Rastpositionen vor Qrt zu 
1 0 justieren. Schliefilich sind ofimals auch die mit dem Einrasten verbundenen Gerausche 
zu laut Oder stSrend. 

Aus der EP 0 373 596 ist eine Tragvorrichtung fur eine R5ntgenr6hre bekannt, die eine 
an einer Raumdecke monti^rte Fuhrungseinheit fax die an einem Trager befestigte Ront- 

1 3 geniohre um&sst Die Rontgenrdhre kann damit in einer Ebene parallel zu der Raum- 
decke sowie in vertiDkaler Richtung verfihren werden, um sie in eine zentrale Positicm 
gegenuber einem Rontgentisch zu bringen. Entlang der drei Ver&hrwege ist eine Mehr- 
zahl von Detektc»en und eine Mehizahl von Arretienmgen vorhanden, mit denen die 
Position der Rontgenrdhre erfasst bzw. mit denen die Rontgenrohre in einer Position 

20 airetiert werden kann. Weiterhin ist eine Auswerteeinheit vorgesehen, in der Positions- 
daten beziiglich der zentralen Position des Rontgentisches sowie eines eingestellten Ab- 
standes zwischen einem Brennpunkt der RontgenriShre und einem fotografischen Auf- 
nahmesystem gesspeichert sind. Die Einheit dient femer zum Veigleichen dieser 
Positionsdaten mit einer durcb die Detektoren er&ssten Position und zum Erzeugen 

25 eines Arretierungssignals, wenn die betrefienden Positionsdaten mit der er&ssten 
Position ubereinstimmen, so dass die Ronlgenrohre fur eine AuiBoiahme arretiert wird. 

Bin Nachteil dieser Vorrichtung besteht jedoch daiin, dass insbesondere dann, wenn die 
Rontgenrohre zu schnell bewegt und bei Erreichen der korrekten Position arretiert wird, 
30 ebenfells erhebliche Scbwingungen in der gesamten Vbrrichtung entstehen konnen. Wei- 
terhin ist dadurch, dass entlang der gesamten I^ge aller drei Ver&hrwege Detektoren 
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und Airetienrngsmittel an^hracht weiden mussen, ein eAeblicher Aufwand 
etfoiderlich. Nicht zuletzt muss sich der Benutzer auch an ein voUig anderes 
BediCTcungsgefiihl gewohnen, da weder die bei den eingangs erlauterten mechanisch 
rastenden Stativen auftretenden Rastgerausche eoieugt werden, noch eine Einrastung in 
Abhangigjkeit von der Verfehrgeschwindigkeit bewirkt werden kann. 

Eine Aufgabe, die der Erfindung zugrunde liegt, besteht deshalb darin, eine 
Rontg^nanlage (Rontgensystem) der eingangs genannten Art zu schaflFen, bei der (dem) 
es mit wesentlich gpringerem Aufwand moglich ist, eine zu verschiebende bzw. zu 
schwenkende Konqionente in einer gewunscbten Rastposilion im oben g^nannten Sinne 
zumindest wei^hend storungsftei zu arretieren. 

Weiterhin soil mit der Brfindung eine RSn^enanlage (Rontgensystem) der eingangs ge- 
nannten Art geschaffen weiden, bei der (dem) die Ge&hr einer 5rtlicben Veranderung 
von vorbestimmten Rastpositionen einer zu v^cbiebenden bzw. zu scbwenkenden 
Komponente in Folge eines VerscbleiBes ausgeschlossen ist 

Mit der Erfindung soli insbesondere ein Rontgenstativ der ein^gs genannten Art ge- 
schafifen werden, bei dessen Anwendung die mit der eingangs erlauterten, mecbanischen 
Rastung verbundenen Nachteile und Sti>rungen, namlich insbesondere die 
mecbanischen Scbwingungen des Gesamtsystems, storende Gerausche, ein erhohter 
Verscbleifi und eine damit verbundene Veranderung der Rastpositionen, nicht auftreten 
Oder zumindest wesentlich vermindert sind. 

Mit der Erfindung soil schlieBlich auch ein Patiententisch insbesondere zur Anwendung 
mit einem Rdnl^gerat geschaffen werden, der mindestens eine zu verfahiende oder zu 
schwenkende Komponente, wie zum Beispiel eine entsprechende Tisclqplatte oder eine 
Bildkassette, aufsveist, und bei dessen Anwendung die mit der emgangs erlauterten, 
mecbanischen Rastung verbundenen Nachteile und StSrungen, nSmlich insbesondere 
die mecbanischen Scbwingungen des Gesamtsystems, st5iende Gerausche, ein erhohter 
VerschleiB und eine damit verbundene Veranderung der Rastpositionen, nicht auftreten 
Oder zutnindest wesentlich vermindert sind 
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Geldst wird die Aufgabe gemaB Anspmch 1 fur eine Rontf^nanlage im allg^einen 
sowiegemSBAiisprachlOfiareinRdntg^tativm furein^ 
Patientenliscli, die jewdls mindestens eine Komponente, die enflang mindestens eines 
5 Verfahrweges in mindestens eine vorbestimmbare Rastposition verschiebbar oder 
schwenkbar ist, sowie eine Steuereinheit zur Erfassung einer Geschwindigkeit der ent- 
lang des Verfahrweges verschobenen bzw. gesdiwenkten Komponente und zur Aktivie- 
rung einer Bremseintichtung aufweisen, wenn die Geschwindigkeit unterhalb eines vor- 
bestumnbaien Grenzwertes liegt und die Konxponente die Rastposdtion erreicht hat 

10 

Diese L6sung hat insbesondere den Vorteil, dass damit das von den mechanisch rasten- 
den Stativen bekannte Bedienungsgefuhl erhalten bleibt Dadurch, dass jedoch keine 
mechanischen Rasten und Rastplatten bendtigt werden, treten die damit verbundenen 
Schwingungen des Gesamtsj^ems und der Verschleifi nicht mehr oder nur in 
1 5 wesentlich geringerem MaBe auf. 

Die Unteranspriiche haben vorteilhafte Weiterbildungen der Erfindung zum Inhalt 

Mit der Ausfuhrung gemaB Anspmch 2 kann sowohl die Lage der mindestens einen 
20 Rastposition, als auch die Creschwindigkeit der Kompon^te er&sst werden. 

Anspmch 3 beinhaltet eine in kostengunstiger Weise zu realisierende und zuverlassig 
und genau arbeitende Positionser&ssungseinheit. 

25 Mit den Ausfuhrungen g^maB den Ansspruchen 4 bis 6 kami die 
Bedienungsfieundlichkeit wesentlich erhSht werden. 

Die Ausfuhrung gemaB Ansjmich 7 ermoglicht eine weilgehend vibrationsfceie 
Arretierung der Komponente in einer Rastposition. 

30 

Die Ausfuhrung^ gemSB den Anspruchen 8 und 9 erSffiien in lelativ einfacher Weise 
die Moglichkeit, die Rastpositionen sowie andere Bedienungsqparameter durch einen 
Benutzer wahlen bzw. einstellen zu lassen. 
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Weiteie Einzelheiten, Merkmale und Vortdle der Erfindung ei^ben sich aus der folgen- 
den Beschieibung von bevoizugten Ausfuhnmgsfonnen anhand der Zeichnimg. Es 
zeigt: 

5 

Fig. 1 eine schematisclie Sdtensicht auf die wesentliclien Komponenten einer erfin- 

dimgsgemaBen Rantg^nanla^; 
Fig. 2 eine schematische Daistelhmg eines Decl^ 
Fig. 3 eine schematisclie Daistellung eines Fatiententisches; und 
10 Fig. 4 erne schematischeDaisteUimg eines Wandste^ 

Eine erfindungsgemaBe Rontgenanlage (Rontgensystem) umfesst gemaB Figur 1 ein 
Deckenslativ 1, mit dem eine Rontgenrohre 2 bzw. ein Rontgenstrahler gegeniiber 
einem Patiententisch 3 mit Bildkassette 3 1 und Tischplatte 32 verfehrbar gehalten wird, 

15 

Das Deckenstativ 1 um&sst eine an einer Raumdecke D befestigte Deckenstativschiene 
11, an der mittels Rollen 121 ein Deckenstativwagpn 12 aufgehangt ist An dem 
Deckenstativwagen 12 befihadet sich eine Teleskopfiihrung 13, an der die Rdnlgenrdhre 
2 befestigt ist und mit der diese in vertikaler Richtung verfahren weiden kann. Auf die 
20 Rontgenrohre 2 ist im allgemeinen noch eine liefenblende 21 aufgesetzt. 

Der Deckenstativwagen 12 beinhaltet eine Steuereinheit 122, der die Signale einer Posi- 
tionserfiissungseinheit 123, die zur Ermitdung eines Abstandes des Deckenstativwagens 
12 v<m einer Wand W des Untersuchungsraums dient, zugefuhrt weiden. Mit der Steuer- 

25 einheit 122 ist femer eine Bremseinrichtung 124 fur den Deckenstativwag^ 12 verbun- 
den. Die Bremseinrichtung 124 ist vorzugsweise eine elektromagnetische Bremse, die 
im stromlosen Fall aktiv ist, das heiBt den Deckenstativwagen 12 gegeniiber der 
Deckenstativschiene 11 fixiert, und durch Stromzufiihrung gelost werden kann. Die 
Bremseinrichtung 124 kann allgemein auch eine elektrische Bremse anderer Art und / 

30 Oder eine bekannte elekttomechanische Raste sein. 




PHDE020295 EP-P 



Die Biemseiiirichtimg 124 und gegebenen&lls die Steueiekiheit 122 kotmen so 
ausgelegt sein, dass der Deckenstativwagen 12 bei Aktivierung der Biemseiimchtimg 
5 124 nicht schlagartig fixiert, sondem zumindest so weich abgebremst wird, dass sich 
keine un^rwunschten \^brationen ergeben. 

Weiterhin ist mit der Steueremheit 122 ein akustischer Signal^ber 125 verbunden. Die 
Steueteioheit 122 kann schliefilich liber eine Schnittstelle 126 mit einem Kommunika- 
10 tionsbus verbunden seioL 

In Figur 1 sind an der Deckenstadvschiene 11 beispielhaft drei Positionen A, Bx und C 
angedeutet Die mittlere Position Bx ist eine Auslose- oder Rastposition fiir den 
Deckenstativwagen 12, wahrend die beiden seiflich davon liegenden Positionen Aund C 
1 3 ein Fenster abgrenzen, in dem die Auslose- oder Rastposition Bx liegt. Als Hil&mittel 
zur Qrientierung eines Benutzers der Ronlgenanlage kann die Lage der Ausloseposition 
Bx sowie eine Referenzposition an dem Deckenstativwagen 12 mit jeweils einer 
optischen Markierung M gekennzeichnet sein. 

20 Nach der Montage des Deckenstativs 1 , das heiBt im wesentlichen der Befestigung der 
Deckenstativschiene 11 an einer Raumdecke D sowie dem Einhangen des Deckenstativ- 
wagens 12 in die Schiene 11 sind vor der ersten Anwendung der R5ntgenanlage 
zunachst eine oder mehrere Auslosepositionen Bx entlang der Schiene 1 1 f estzulegen, in 
denen Rdntgenaufiiahmen gemacht weiden soUen. 

25 

Die Lage dies^ Ausldsepositionen Bx ist im wesentlichen von der Art und Grofie des 
Patiententiscbes 3, dessen Au&tellung relativ zu der Deckenstativschiene 11 sowie der 
Lage und Verschiebbarkeit einer Bildkassette 3 1 in dem Patiententisch 3 abhangig. Es 
konnen nahezu beliebig viele Ausldsepositionen Bx endang der Schi^e 1 1 feslgelegt 
30 werden. 
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Die Festlegung dieser AuslSsepositionen Bx erfolgt in der Weise, dass der Deckenstativ- 
wagen 12 zunSchst manuell in eine solche gewiinschte Position ge&hren wird. 
5 Anschliefiend wild nait der Positionserfessungseinheit 123 die Lage dieser Position 
entlang der Scbiene 11 et&sst und in der Steueieinlidit 122 gespeichert. 

Die Lage wird vorzugsweise dmch Messung des absoluten Abstandes des Dedcenstaliv- 
wagens 12 von einem festen Bezugs^unkt, zum Beispiel der nachsten Wand W des 

10 Ramns ermittelt Zu diesem Zweck weist die Positionserfessungseinheit 123 zum Bei- 
spiel eine Laser-Lichtquelle oder eine akustische Quelle au^ nrit der durch Aussenden 
von Signalen za der benachbaiten Wand und Ennittlung von deien Lau&eit ein Ab- 
standssignal eizeugt und zur Auswertung der Steuereinheit 122 zugefuhrt wird. Eine 
solche absolute Messung hat den Vorteil, dass die Lagen der Auslosepositionen Bx in 

15 xelativ ein&cher Weise auch dmch Programmierung festiiegbar sind. 

Altemativ dazu ist eine Lageer&ssung auch durch Zahlen einer AnzaM von Schiitten 
wahiend des Verfehrens d^ Deckenstativwagens 12 in die gewunschte Ausldsepcudtion 
durch optische Abtastung eines inkrementalen MaBstabes entlang der Deckenstativ- 
20 schi^e 11 mdglich. 

Nachdem durch Auswertung der Abstandssignale die Lage einar oder mehrerer Auslose- 
positionen Bx (Ras^KMHtionen) in der Steuereinheit 122 ermittelt und gespeichert 
worden sind, wird urn jede solche Position ein Fenster (A-C) festgplegt Die Fenster 

25 konnen grundsatzlich unterschiedliche Breite haben, wobei sich die AuslSseposition Bx 
auch nicht zwangslaufig genau in der Mitte des Fensters befinden muss. Die Bemessung 
der Fensterbreite, d. h. des Abstandes der Punkte A und C von der Position Bx in Figur 
1, wird im w^entlichen in Abhangigkeit von der Masse des Deckenstativwagens 12 
sowie der damit verbundenen Einrichtungen so gewahlt, dass sich gemaB der noch fol- 

30 genden Erlauterungen eine ang^ehme Bediennng eigibt. 
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Die Lagq der Punkte A imd C wird wiederum vorzugsweise in Foim des absoluten Ab- 
standes von einem festen Bezugspunkt gemaB obiger Erlautenmg gespeichert, wobei 
5 dieser Abstand aus der Lage der betrefifenden Ausldseposition Bx und der gewahlten 
Fensterbreite z. B. mit Hilfe einer in einer MikroptozessoreiBheit ausgefuhrten Software 
(nach Eingabe der Fensterbreite) berechnet werden kann. 

Nachdem eine Mehrzahl von Auslosepositionen Bx sowie jeweils ein diesen zug^ord- 
10 netes Fenster A-C festgelegt und deren Lage ermittelt und in der Steuereinheit 122 
gespeichert worden ist, kann die RSntgenanlage in Betrieb genommen werden. 

Der im folgenden beschriebene Ablauf im Zusammenhang mit der Positionierung der 
Rontgenrohre 2 wird vorzugsweise mit einem Softwareinrcgramm und einer Mikropro- 
15 zessoreiiiheit realisiert, die z. B. ein Bestandteil der Steuereinheit 122 ist. 

Nachdem ein Patient (oder ein zu untersuchendes Objekt) auf die Hschplatte 32 eines 
Patiententisches 3 gelegt worden ist, wird die Rontgenrohre 2 durch die Bedienperson 
manuell in horizontaler Richtung in eine der Auslosepositionen Bx ver&hren, in der 
20 eine Rontgenaufhahme gemacht werden soU. 

Die Positionser&ssungseinheit 123 ubermittelt dabei standig das Abstandssignal an die 
Steuereinheit 122. hi der Steuereinheit 122 wird daraus die momentane Lage ermittelt 
und durch Vergleich mit einer voiherig^ gespeicherten Lage auch die Geschwindig^eit 
25 des Deckenstativwagens 12 berechnet. 

Wemi der Deckenstativwagen 12 in ein Fenster einer Ausloseposition Bx eintritt (d. h. 
in Figur 2 die Position A von links oder die Position C von rechts eneicht), so wird die 
momentane Geschwindig^eit des Deckenstativwag^s 12 mit einem Grenzwert 
30 veiglichen, der zum Beispiel zusammen mit der Festlegung der Auslosepositionen 
sowie der Fensterbreiten vor der ersten Ihbetriebnahme der Rontgenanlage in die 
Steuereinheit 122 eingegeben wurde. 
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Wenn die Geschwindigkeit nach dem Eintreten in das Fenster A-C und vor dem Eirei- 
chen der Ausloseposition Bx unterhalb des Gxenzwertes liegt oder unter den Grenzwert 
5 abfillt, wird der Signalgeber 125 dutch die Steuereinheit 122 so angesteuert, dass er 
zum Beispiel einen pennanenten Signalton erzeugL Weiterhin aktiviert die Steuereinheit 
122 bei Itoeichen der AuslSseposition Bx (oder kurz zuvor) die Bremse 124, so dass der 
Deckenstativwagen 12 in der Ausldseposition Bx fixiert wird (bzw. weich zum 
Stillstand kommt). Gleicfazeitig wird der Signalton wieder abgeschalteL 

10 

Wenn hingegen die Geschwindigkeit des Deck^tativwagens 12 nach dem Eintreten in 
das Fenster und vor dem Erteichen der Ausloseposition oberhalb des Grenzwertes liegt 
Oder fiber diesen ansteigt, so wild der Signalgeber 125 dutch die Steuereinheit 122 so 
angesteuert, dass er zum Beispiel einen unterbrochenen Signalton etzeugt Die Bremse 
15 124 wild nicht aktiviert, so dass der Deckenstativwagien 12 durch das Fenster A-C 
hindurchgqschoben werden kann. Nach dem Verlassen des Fensters wird der Signalton 
wieder abg^schaltet 

Die Erzeugung der verschiedenen Signaltone liat den Zweck, dem Benutzer akustisch 
20 anzuzeigen, dass sich der Deckenstativwagen 12 in der Nahe einer Ausloseposition Bx 
befindet und in dieser Position einrasten bzw. nicht einrasten wird Somit ware es in 
em&cher Weise auch moglich, das Fenster A-C hinsichtlich der akustischen Signaler- 
zeugung zu unterteilen und die Annaherung an die Ausloseposition Bx und / oder die 
Hdhe der G^chwindi^eit duich Signaltone zum Beispiel noit zunehmender bzw. 
25 unterschiedlicher Frequenz und / oder schnellerer bzw, langsamerer Folgp noch besser 
anzuzeigen. 

Damit ist es mdglich, ein der eingangs erlauterten mechanischen Rastung weitgehend 
angenahertes Bedienungsgefuhl zu vermittehi, so dass sich insoweit fur den Benutzer 
30 nicht die Notwendigkeit einer Umgewohnung ergibt 
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Die Brdte des Fensters kaim zum Beispiel so gewahlt werden, dass es 
mdglich ist, dmch Beschleunigen oder Verzogem der Ver&hr-Geschwindigkeit nach 
5 dem Eintreten des Deckenstativwagens 12 in das Fenster zu entscheiden, ob dieser in 
der Ausldseposition einrasten soli oder nicht. 

Die bereits erlauterten Marlderung^ M an der bzw. den Auslosepositionen Bx bzw. 
einer Referenzposition an dem Deckenstativwagen 12 dienen zur leichteien &kennung 
10 der Lage des Wagens 12 lelativ zu den Auslosepositionen Bx. 

Zusatzlich zu oder anstelle der akustischen Signaleizeugung ist naturlich aucb eine 
optische Signalgebung, zum Beispiel mit einer Anzahl von in einer Reihe angeordneten 
LEDs, die durch Aktivierung die momentane Position des Deckenstativwagens 12 
1 3 relativ zu der oder den Auslosepositionen beziehungsweise deren Fenstem anzeigen, 
mog^ich. 

GemSB obiger Erlauterung werden die Auslosepositionen vor der ersten Ihbetciebnahme 
der Rdnlgenanlage ermittelt und gespeichert Altemativ oder zusatzlich dazu ist es nach 

20 der Ihbetdebnahme der Rontgenanlage auch moglich, weitere Auslosepositionen in der 
Steuereinheit 122 zu speichem, wenn die Software zum Beispiel in einem Lemmodus 
betrieben wird. In diesem Fall wird der Deckenstativwagen 12 wiederum manuell in 
eine gewunschte Ausldseposition ge&hren, dann in der oben beschriebenen Weise der 
Abstand dieser Position von der Wand W emiittelt und zusammen mit einem 

25 entsprechCTtden Fenster gespeichert. 

Weiterhin ist die Software vorzugsweise so ausgelegt^ dass die Breite der Fenster und 
die Art der akustischen und / oder optischen Signaleizeugung durch den Benutzer 
eingestellt werden kann. 



30 
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Das Eifbadirngspiinzq) wurde oben aoJiaiid der Positionierung des Deckenstativwageiis 
12 entlang der Deckenstativschiene 11 erlautert. Das Erfindiingspimzip ist jedoch auch 
auf die Positionierung der Rontgenrohre 2 in vertikaler Richtung sowie auf andere 
lineare oder Schwenkbewegungen zuna Beispiel der Tischplatte 32 des Patiententisches 
5 3, der Bildkassette 3 1 und der Rontgenrohre 2 bzw, der Strahlereinlieit 2, 21 anwendbar. 
Die Figuren 2 bis 4 zeigen Beispiele fiir solche linearen Bewegung^ sowie 
verscbiedene Schwenkbewegung^, die in einer Ronlgenanlag^ ausgefiihrt werden. 

Figur 2 zeigt schematiscb von der Seite die Richtung imd Achsen, entlang der bzw. 

10 um die solche Bewegimgen bei einem Deckenstativ sowie einem Bodenstativ 

gegebenen&lls ausgefuhit werden mussen. Dies sind zum einen Bewegung^ entiang 
der XI- und der Zl-Achse, die oben mit Bezug auf die Figur 1 (Deckenstativschiene 11 
bzw. Teleskopfiihrung 13) bereits beschrieben wurden. Weiterhin ist ofbnals noch eine 
dazu senkrechte Bewegung entiang der Yl -Achse erforderlich. Femer ist gegebenen&lls 

15 eine Schwen]d)ewegung der Rontgenrohre CBetal) um die Zl-Achse sowie der 

Tischplatte 32 des Patiententisches 3 (Al&l) um eine horizontale Achse erforderlich. 

Figur 3 zeigt in vergrdfierter Darstellung die mSglichen Bewegungsrichtungen bzw. 
Achsen an einem Patiententisch 3. Dies sind zum einen die bereits erwSbnte 

20 Schwenkbewegung (A1&2) der Ilscl^^latte 32 mn die horizontale Y2-Achse, sowie eine 
lineare Bewegung der Tiscl^latte 32 in vertikaler Richtung entiang der Z2-Achse. 
Weiterhin ist itn allgemeinen die Bildkassette 3 1 in der Tischebene, das heifit entiang 
der Y2- und X2-Richtungen verschiebbar gelagert. SchlieBKch kommt eventuell sogar 
eine Schwenkbewegung der Tischplatte 32 (Beta2) um die vertikale Z2-Achse in 

25 Betracht. 

Figur 4 zeigt schlieBlich ein Wandstativ, mit dem zum Beispiel eine Bildkassette 3 1 jfur 
einen stehenden oder sitzenden Patienten gehalten wird. 

30 Die Bildkassette 3 1 muss zur Positionierung gegenuber dem Patienten in vertikaler 
Richtung entiang der Z3-Achse sowie im all^meinen auch in einer Richtung senkrecht 
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dazu enflang der Y3-Achse verschoben wezden kdnnen. Weiterhin kaxin es fur 
bestiimnte Untersuchimgen erfoidearlich sein, die Bildkassette 31 um emeu "V^^mkel Alfa 
3 aus der vertikalen Richtung herauszuschwenken. 

5 Der Rontgenstrahler (in Figur 4 nicht dargestellt) kann dabei zum Beispiel mit dem in 
Figur 1 gezeigten Deckenstativ auf den Patienten gerichtet werden, Zu diesem Zweck ist 
der in Figur 1 gezeigte Rontgenstrahler 2, 21 so montiert, dass er um im wesentlichen 
90 Grad zur Seite geschwenkt werden kann. 

10 Fur alle diese Bewegungqn kann das erfindungsg^maBe Prinzip g^aB obi^ Beschiei- 
bung angewandt werden. 
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PATENTANSPROCHE 



1. Rontgenanlage mit mindestens einer Kcwnponeiite (12, 2, 31, 32), die entlang mindes- 
tens eines Verfehrweges in mindestens eine voAestimmbaie Ras^sition (Bx) 
verscMebbar oder schwenkbar ist, sowie mit einer Steuereinheit (122) zur Erfassung 
einer Geschwindigkeit der entlang des Verfehrweges verschobenen bzw. geschwenkten 
Komponente (12, 2, 31, 32) und zur Aktivierung einer Bremseinrichtung (124), wenn 
die Geschwindi^t unteilialb eines voitoestimmbaren Gienzwettes liegt und die 
Komponente (12, 2, 31, 32) die Rastposition (Bx) erreicht hat 

2. Rontgenanlage nach Anspruch 1, 

mit einer mit der Steuereinheit (122) verbundenen Positionserfessungseinheit (123) zur 
Eimittlung der Lage der Komponente (12, 2, 31, 32) relativ zu einer Rastpositioii sowie 
zur Berechnung der Geschwindigkeit der Komponaite (12, 2, 3 1, 32). 



3. Rontgenanlage nach Anspruch 2, 

bei der die Positionserfessungseinheit (123) zur Abstandsmessung durch Aussenden 
eines afcustischen oder optischen Signals und zum Empfengen des an einem 
Bezugspunkt (W) reflektierten Signals vorgesehen ist 

4. Rontgenanlage nach Anspruch 1 , 

bei der die mindestens eine Rastposition (Bx) innerhalb eines vorbestimmbaren Fensters 
(A-C) des Verfehrweges liegt und die GeschwindigMt der Konaponente (12, 2, 31, 32) 
innerhalb dieses Fensters erfe^ wird. 
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5. Rdmgenanlage nach Anspruch 4, 

mit einem akustischen und / oder optischen Signalgeber (125), der mit der Steueteinheit 
(122) verbimden ist, zur Erzeugung eines eisten Signals, wenn die Geschwindigkeit 
unterhalb des Gii^tizwertes liegt, sowie dnes zweiten Signals, wenn die 
Geschwindigkeit oberhalb des Gxenzweites liegt. 

6. Rontgenanlage nach Anspruch 1, 

mit einem optischen Display zur Anzeige einer momentanen Lage der Komponente (12, 
2, 31, 32) lelativ zu einer Rastposition (Bx). 

7. Rdnlgenanlage nach Anspmch 1, 

bei der die Bremseinrichtung (124) eine elektrische und / oder eine elektramechanische 
Bremse ist. 

8. R5ntgenanlage nach Anspruch 1, 

bei der die Steueteinheit (122) eine Mikroprozessoteinheit und einen Speicher aufweist, 
in dem die mindestens eine Rastposition (Bx) in Form eines Abstandes von einem 
Bezugspunkt speicherbar ist. 

9. Ronlgenanlage nach Anspmch 8, 

bei der mindestens eine von einem Benutzer gewahlte Position der Komponente (12, 2, 
31, 32) als Rastposition (Bx) speicherbar ist 

10. Rontgenstativ fur eine Rdntgenanlage nach Anspruch 1, 

bei dem die Komponente ein entlang eines Ver&hrweges verschiebbares und / oder 
schwenkbares Teil des Rdnlgenstativs und / oder eine entlang eines Ver&hrweg^ 
verschiebbare und / oder schwenkbare Ronlgenrohre (2) bzw. ein Rontgenstrahler (2, 
21) ist 
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11. Patiententisch flir eine RBntgenanlagp nach Anspruch 1, 
bei dem die Komponente eine entlaiig eines VeriEahrweges verschiebbare und / oder 
schwenkbare lischplatte (32) und / oder eine entlang eines Verfehrweges verschiebbare 
und / Oder schwenkbare Bildkassette (31) ist. 




PHDE020295 EP-P 



ZUSAMMENFASSUNG 
Rdntgeoanlage 

Es wird eine Rontgenanlage bzw. ein RSntgensystem mit mindestens einer Komponente 
(12, 2, 3 1, 32) beschrieben, die enHang mindestens eines Verfahrweges in mindestens 
eine vorbestimmbate Rastposition (Bx) verschiebbar oder schwenkbar ist. Solche Kom- 
ponenten sind insbesondere die beweglichen Teile eines Statives, wie zum Beispiel 
eines Deckenstativs (1), eines Bodenstativs oder eines Wandstativs fur einen 
Rdntgenstrahler (2, 21), soi^ie der Rdnt^nstrahler (2, 21), der schwenkbar bzw. aus- 
und euiGahrbar an dem Stadv befestigt ist Zu diesen Komponenten gehoren weiterhin 
die verschiebbare oder schwenkbaie Platte eines Pafiententisches sowie eine in dem 
Tiscb Oder an einem Wandstativ verschiebbar oder schwenkbar montierte Bildkassette. 
Die Rdntgenanlag^ zeichnet sich insbesondere durch eine Steuereinheit (122) zur 
Erfessimg einer Geschwindi^eit der entlang des Verfahrweges verschobenen bzw. 
geschwenkten Komponente (12, 2, 31, 32) und zur Aktivierung einer Biemseinrichtung 
(124) aus, wenn die Geschwindigkeit untethalb eines vorbestimmbaren Grenzwertes 
liegt und die Komponente (12, 2, 3 1, 32) die Rastposition (Bx) erreicht hat 
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FIG. 3 
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